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Filtry elektryczne

a czestotliwosci :
duza thumiennos$cig) Innego pasma czestotliwosci.

Tltumiennos$cia nazywasi¢ inaczefwspotczynnik
ttumienia, ktory wyraza si¢ logarytmem naturalnym stosunku
napi¢cia/pradu wejsciowego do napiecia/pradu wyjsciowego poda-
wany w neperach. Jeden neper oznacza zmniejszenie napiecia/pra-
du wyjsciowego czwornika e razy. W teletechnice ttumiennos¢
podaje si¢ w decybelach: 1 dB =0,115 N albo 1 N = 8,696 dB.

Pasmo czestotliwosci 0 matym tlumieniu hazywa sig pasme m
przepustowy m, natomiast pasmo czestotliwosci silnie
thumionych—pasmem ttumieniowym.



Filtry elektryczne

zawieraja one tylko elementy reaktancyjne. Witasciwosci filtrow
opieraja si¢ fizycznie na zjawisku rezonansu napiec I pradow.

Filtry zazwyczaj przedstawia si¢ W postaci symetrycznego czwor-
nika typu T albo &. Reaktancje wystepujace W galeziach szerego-
wych (poziomych) nazywa si¢ umownie reaktancjami podtuznymi,
a W galeziach rownoleglych (pionowych) — poprzecznymi.
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Filtry elektryczne

a thumi czestotliwosci od f, do oo

W gornoprzepustowy— przepuszcza czestotliwosci od

EBpasmowy (Srodkowoprzepustowy)—
przepuszcza czestotliwosci z okreslonego pasma od f; do f,;

mzaporowy (Srodkowozaporowy) —nie
przepuszcza czestotliwosci z okreslonego pasma od f; do f,. Filtr
taki ma zatem dwa pasma przepustowe: ponizej f; 1 powyzej f,.



Filtry elektryczne

[a] =1N =8,686dB —> 1dB =0,115N

! =20log-+ J

a qry = 20 Iog
(dB) — 2 |2



Filtry elektryczne




Filtry elektryczne

Dynamiczny inercyjny uklad

0 ’ RC calkujacy (rzeczywisty)

Transmitancja operatorowa ukladu calkujacego

G(S)=U2(S): 1 _ 1
Ui(s) SRC+1 sr+1




Filtry elektryczne

Dynamiczny inercyjny uklad

0 ’ RC calkujacy (rzeczywisty)

CU(s) 1 1 1

Uz (8) = ~. 1 sC sRC 117108 =57 %0)
sC
U,(s) = LU (s) < sz»1
37

Idealny uklad RC calkujacy



Filtry elektryczne

(jor +1)- jor +1) 1(Jo) 2.2 1 1(Jo)
1
U, () = U, (@)

V22 +1
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Filtry elektryczne




Filtry elektryczne

Dynamiczny inercyjny uklad
RC rozniczkujacy (rzeczywisty)

Transmitancja operatorowa ukladu rozniczkujacego

~Uz(s) R SRC ST

S Ui(s) R+i:sRC+1:sf+l

sC

G(s)



Filtry elektryczne

Dynamiczny inercyjny uklad
RC rozniczkujacy (rzeczywisty)

U,(s)=s7tUq(s) < st x 1
—

Idealny uklad RC roézniczkujacy



Filtry elektryczne
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Filtry elektryczne




Filtry elektryczne
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